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[57]申請專利範圍
1.　一種步態復健器，包括：一連接架；以及二組外骨骼機構，其係分別裝設於該連接架的
兩端，各該外骨骼機構係包括：一大腿基座，其係連接於該連接架；一大腿架體，其係

樞接於該大腿基座；一髖關節機構，其係裝設於該大腿基座以及該大腿架體之間以驅動

該大腿架體相對於該大腿基座樞擺；一大腿調整機構，其係裝設於該大腿架體以調整該

大腿架體的長度；一小腿架體，其係樞接於該大腿架體；一膝關節機構，其係裝設於該

大腿架體以及該小腿架體之間以驅動該小腿架體相對於該大腿架體樞擺；一小腿調整機

構，其係裝設於該小腿架體以調整該小腿架體的長度；一足底踏板，其係樞接於該小腿

架體且可相對於該小腿架體樞擺；以及一踝關節機構，其係裝設於該足底踏板與該小腿

架體之間。

2.　如請求項 1所述的步態復健器，其中所述的大腿架體係包括一大腿支架以及一小腿基
座，該大腿支 架係樞接於該大腿基座且連接於該髖關節機構而可被該髖關節機構所驅
動，該小腿基座係連接於該大腿支架且藉由該大腿調整機構而可相對於該大腿支架位

移，該大腿調整機構係連接於該大腿支架以及該小腿基座之間以調整該小腿基座相對於

該大腿支架之間的距離。

3.　如請求項 1所述的步態復健器，其中所述的小腿架體係包括一小腿第一支架以及一小腿
第二支架，該小腿第一支架係樞接於該大腿架體且連接於該膝關節機構而可被該膝關節

機構所驅動，該小腿第二支架係連接於該小腿第一支架且藉由該小腿調整機構而可相對

於該小腿第一支架位移，該小腿調整機構係連接於該小腿第一支架以及該小腿第二支架

之間以調整該小腿第一支架相對於該小腿第二支架之間的距離。

4.　如請求項 1所述的步態復健器，其中所述的髖關節機構係包括一大腿步進馬達、一大腿
第一從動輪、一大腿第二從動輪、一大腿第三從動輪，該大腿步進馬達係裝設於該大腿

基座且設有一大腿主動輪，該大腿第一從動輪係樞設於該大腿基座且被該大腿主動輪所

驅動，該大腿第二從動輪係與該大腿第一從動輪同軸樞設於該大腿基座且被該大腿第一

從動輪同軸驅動，該大腿第三從動輪係固設於該大腿架體且被該大腿第二從動輪所驅動

以帶動該大腿架體相對於該大腿基座樞擺。

5.　如請求項 2所述的步態復健器，其中所述的髖關節機構係包括一大腿步進馬達、一大腿
第一從動輪、一大腿第二從動輪、一大腿第三從動輪，該大腿步進馬達係裝設於該大腿

基座且設有一大腿主動輪，該大腿第一從動輪係樞設於該大腿基座且被該大腿主動輪所

驅動，該大腿第二從動輪係與該大腿第一從動輪同軸樞設於該大腿基座且被該大腿第一

從動輪同軸驅動，該大腿第三從動輪係固設於該大腿支架且被該大腿第二從動輪所驅動

以帶動該大腿支架相對於該大腿基座樞擺。
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6.　如請求項 1所述的步態復健器，其中所述的膝關節機構係包括一小腿步進馬達、一小腿
第一從動輪、一小腿第二從動輪、一小腿第三從動輪，該小腿步進馬達係裝設於該大腿

架體且設有一小腿主動輪，該小腿第一從動輪係樞設於該大腿架體且被該小腿主動輪所

驅動，該小腿第二從動輪係與該小腿第一從動輪同軸樞設於該大腿架體且被該小腿第一

從動輪同軸驅動，該小腿第三從動輪係固設於該小腿架體且被該小腿第二從動輪所驅動

以帶動該小腿架體相對於該大腿架體樞擺。

7.　如請求項 3所述的步態復健器，其中所述的膝關節機構係包括一小腿步進馬達、一小腿
第一從動輪、一小腿第二從動輪、一小腿第三從動輪，該小腿步進馬達係裝設於該大腿

架體且設有一小腿主動輪， 該小腿第一從動輪係樞設於該大腿架體且被該小腿主動輪所
驅動，該小腿第二從動輪係與該小腿第一從動輪同軸樞設於該大腿架體且被該小腿第一

從動輪同軸驅動，該小腿第三從動輪係固設於該小腿第一支架且被該小腿第二從動輪所

驅動以帶動該小腿第一支架相對於該大腿架體樞擺。

8.　如請求項 2或 5所述的步態復健器，其中所述的大腿調整機構係包括一螺桿可調整地連
接於該大腿支架以及該小腿基座之間而可調整該大腿支架與該小腿基座之間的距離。

9.　如請求項 3或 7所述的步態復健器，其中所述的小腿調整機構係包括一螺桿可調整地連
接於該小腿第一支架以及該小腿第二支架之間而可調整該小腿第一支架與該小腿第二支

架之間的距離。

10.   如請求項 1至 7中任一項所述的步態復健器，其中所述的足底踏板底部係設有四個滑輪
以減少該足底踏板與地面之間的摩擦力，該踝關節機構係為一扭力彈簧裝設於該足底踏

板與該小腿架體之間。

圖式簡單說明

圖 1係本創作較佳實施例的外觀立體圖。

圖 2係本創作較佳實施例單組外骨骼機構的外觀立體圖。

圖 3係本創作較佳實施例單組外骨骼機構另一角度的外觀立體圖。

圖 4係本創作較佳實施例單組外骨骼機構的平面示意圖。

圖 5係本創作較佳實施例單組外骨骼機構的髖關節作動示意圖。

圖 6係本創作較佳實施例單組外骨骼機構的調整長度示意圖。

圖 7係本創作較佳實施例的使用示意圖。
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